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vABSTRAK
Kajian ini dilakukan bertujuan mengkaji satu kaedah baru bagi
mengawal sebuah penyongsang satu fasa. Pendekatan yang digunakan
adalah berdasarkan kepada skala masa dinamik di mana ia
menggunakan pendefinisian algoritma matematik sebagai algoritma
kawalan bagi penyonsang satu fasa tersebut. Dengan menggunakan
hukum kawalan yang ditakrifkan daripada persamaan tidak linear
penyongsang satu fasa, model bagi litar penyongsang satu fasa dibina
dengan menggunakan perisian MATLAB SIMULINK. Selepas itu,
penilaian terhadap prestasi bagi penyongsang tersebut diuji menerusi
pelbagai nilai gangguan beban. Penilaian prestasi penyongsang diuji
dengan melalui proses simulasi di dalam perisian MATLAB
SIMULINK. Hasil daripada proses simulasi menunjukkan bahawa
teknik yang dikaji di dalam kajian ini adalah bersesuaian untuk
mengawal penyongsang satu fasa.
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ABSTRACT
This thesis proposes a new control method based on Dynamic
Evolution Control for a single phase inverter. A new approach for synthesis of
inverter controller theory presented as well as a control law algorithm for the
inverter is derived. By using the control law derived from the non-linear
equations, the model of single phase inverter with the proposed controller is
constructed in MATLAB SIMULINK. Then, the performance of the proposed
dynamic evolution control under various load disturbances is verified through
the simulation. Simulation progress and result show that the proposed
technique is suitable for controlling the power single phase inverter.
